
AG‐01 迷你車用陀螺仪 

   
说明： 

 使用厚的双面胶貼固定陀螺仪（建議在車架中心线上），较厚（2mm 或更多）对振动有较好的

吸收能力，陀螺仪的工作性能会更好。 

 开关 1：调整“REV ‐ NOR”  正-反向开关，确保舵机工作方向正确。 

 开关 2：调整舵机类型的“AN‐DG”  数字‐模拟开关，ATOMIC 舵机为数字式 

 增益旋钮：调整陀螺增仪益旋钮，50％  是一个好的开始。

 

LED :  Status :   

快闪 陀螺增初始化进行中  

慢闪 陀螺增益由陀螺上的调节旋钮设定 信道 3 插头未连接 

长亮 陀螺仪增益由遥控器设置 信道 3 插头已连接 

 

启动步骤： 

1. 打开电源时，LED快速闪烁表示陀螺仪正在进行初始化, 并读取遥控器控制方向中点。 不要移

动陀螺仪，也不要移动遥控器上的方向盘。 

2. （有连接信道3插头）LED在初始化后停止闪烁并持续点亮，表示陀螺仪正在接收来自遥控器的

数字灵敏度。 陀螺增益由遥控器通道3设定, 陀螺仪上的调节旋钮现会变为调节 “最大舵量补

偿角度”(Angle Limit)  

3. （没有连接信道3插头）初始化完成后LED缓慢闪烁，表示没有从遥控器收到数字灵敏度，陀螺

仪增益用陀螺仪上的调节旋钮设置。最大舵量补偿角度, 现自动设定为最大. 

4. 如果你的系统, 没有CH3 的调整功能, 请不要接 CH3 的线. 


